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	od - do
	Obsah
	Cíl (jaké dovednosti a kompetence chci naučit)
	průřezová témata
	pozn., přesahy

	září
	
Volné rovnoběžné promítání


Druhy promítání
	Porozumět principu promítání
Pochopit princip středového promítání a rozumět jeho vlastnostem
Pochopit princip rovnoběžného promítání a rozumět jeho vlastnostem, znát pravoúhlé a kosoúhlé promítání
Umět zobrazit hranatá tělesa v průčelné i pootočené poloze
	.
	Studenti používají během výuky modelovací soupravy. 


	říjen - listopad
	Kótované promítání
 - průmět přímky a roviny
 - skutečná velikost úsečky
 - odchylka přímky a roviny od průmětny
 - průsečnice rovin
 - otáčení roviny do průmětny
 - průsečík přímky s rovinou
 - kolmice k rovině
 - sestrojení jednoduchých těles


	Umět modelovat a správně klasifikovat vzájemnou polohu bodů, přímek a rovin v prostoru, kdy využívá kriteria rovnoběžnosti a kolmosti přímek a rovin, určuje jejich odchylky a vzdálenosti v prostoru
Umět zobrazit a vymodelovat bod, přímku, úsečku a rovinu
Umět sestrojit délku úsečky, odchylku přímky a roviny od průmětny
Umět určit kótu bodu na přímce, přímku a bod ležící v rovině
Umět zobrazit průsečnici dvou rovin a průsečík přímky s rovinou
Umět sestrojit kolmici k rovině
Umět zobrazit útvar ležící v obecné rovině
Umět obrazit jednoduché hranaté těleso
	
	 Dle možností využívají počítačovou grafiku.
Jednotlivé úlohy si procvičují v pracovním sešitě.

	prosinec - leden
	 Mongeovo promítání
 - průmět přímky a roviny
 - vzájemná poloha dvou přímek
 - vzájemná poloha přímky a roviny
 - vzájemná poloha dvou rovin
 - průsek a zásek rovinných obrazců
 - kolmost přímek a rovin
 - konstrukce hranolu a jehlanu
 - osová afinita a středová kolineace
 - řezy hranolu a jehlanu
	Umět sestrojit sdružené průměty bodu, přímky, úsečky, zobrazit rovinu a vymodelovat tyto útvary v prostoru
Zjistit délku úsečky, odchylku přímky a roviny od průmětny
Umět sestrojit přímku a bod ležící v rovině
Umět sestrojit průsečnici dvou rovin a průsečík přímky s rovinou
Umět sestrojit kolmici k rovině a rovinu kolmou k přímce
Umět zobrazit útvar ležící v obecné rovině,  užívá osovou afinitu
Umět řešit jednoduché úlohy pomocí třetí průmětny
Umět zobrazit hranol a jehlan v základní poloze a jednoduché hranaté těleso v obecné poloze
Umět sestrojit řez hranolu a jehlanu rovinou (kolmou k průmětně i rovinou v obecné poloze vzhledem k průmětnám), průnik přímky s hranolem a jehlanem
	
	 

	únor  - březen
	Kuželosečky a jejich užití
 - elipsa
 - průměty kružnice
 - rotační válec a jeho řezy
 - parabola a hyperbola
 - rotační kužel a jeho řezy
	Umět formulovat s pochopením ohniskové definice kuželoseček a aplikovat je při bodové konstrukci kuželosečky, sestrojit kuželosečku z daných prvků
Umět sestrojit tečnu kuželosečky v daném bodě kuželosečky
Umět aplikovat vlastnosti vrcholové a řídící kružnice elipsy a hyperboly, vrcholové a řídící přímky paraboly při konstrukcích kuželoseček a jejich tečen
Umět sestrojit sdružené průměty kružnice
Umět zobrazit rotační válec a rotační kužel, bod na povrchu válce a kužele
Umět sestrojit řez válce a kužele rovinou kolmou k průmětně a průnik přímky s válcovou a kuželovou plochou
Umět využívat poznatky o kuželosečkách při zobrazení oblých těles
	
	

	duben
	Základy pravoúhlé axonometrie
	Umět zobrazit bod, přímku a rovinu a určit jejich polohu vzhledem k průmětnám
Umět určit přímku a bod ležící v dané rovině
Umět sestrojit průsečnici dvou rovin a průsečík přímky s rovinou
Umět zobrazit hranaté a rotační těleso v základní poloze
	
	



